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СУМСЬКИЙ НАЦІОНАЛЬНИЙ АГРАРНИЙ УНІВЕРСИТЕТ 

 

 Метою дослідження є розробка математичної моделі технологічного 

процесу роботи приладу для обмолочування сільськогосподарських культур з 

визначенням його основних параметрів. 

 Робота  А (Дж) , яка відбувається при переході важеля із  n – го 

положення в нульове (n0) пропорційна площі S трапеції  

,105,0)()(
3

00


 kFFhhKSA nn                                     (1) 

де 0,hhn  – величини розтягу пружини відповідно в n-ом та нульовому 

положеннях, мм; 

    0, FFn  – зусилля навантаження пружини відповідно на ступенях n та 0, Н; 

    k – коефіцієнт пропорційності. Для нашого випадку  3
10;1


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коефіцієнт. 

 Величина розтягу пружини  
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де qпр – масштаб пружини, Н/мм. 

 Тоді робота 
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 Кінетична енергія важеля 
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де I – приведений момент інерції мас, що рухаються відносно осі обертання 

важеля, 

    
B – кутова швидкість важеля, рад./с. 

Лінійна швидкість центра тяжіння колоса на n-ому ступені перед 

зупинкою важеля 
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де    0, FFn  – зусилля навантаження пружини відповідно на  n – ому та 

нульовому   ступенях, Н; 



        I – приведений момент інерції мас, що рухаються відносно осі обертання   

важеля, кг·м
2
; 

      qпр – масштаб пружини, Н/мм; 0,hhn – величини розтягу пружини відповідно 

в n – ом  та нульовому ступенях, мм; 10
-3

 – переводний коефіцієнт; l – відстань 

від осі обертання важеля до центра тяжіння колоса, м. 

 Приймемо, що швидкість, яка надається колосу перед зупинкою важеля, 

змінюється від ступеню до ступеню на одну і ту ж величину, тобто при 10 

класах зміни швидкості маємо: 
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Для швидкості центра тяжіння колоса на першому ступеню маємо 
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де  10,hhn – величини розтягу пружини відповідно на першому та десятому 

ступенях, мм. 

Приведена маса пружини 
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де прm  – маса пружини, кг. 

Приведений момент інерції рухомих мас 
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де важI   – момент інерції важеля, кг·м
2
;  прI  – приведений момент інерції 

пружини відносно осі обертання        важеля, кг·м
2
; gmваж  – сила тяжіння 

важеля, Н; d – відстань від осі обертання до центра тяжіння важеля, м; Т – 

період повних коливань, с; r – відстань від осі обертання важеля до точки 

кріплення пружини, м.          
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